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5 Die Erf indung bezieht sich auf automatische Kassetten- 

wechsler, d.h. auf eine Vorrichtung zur automatischen Versor- 
gung und wahlweisen Reproduktion einer Kassette, und insbeson- 
dere auf eine Vorrichtung, die in der Lags ist, eine gewunschte 
Videobandkassette aus einer groBen Anzahl von Kassetten 

10 auszuwahlen, die in einem Aufnahmeblock angeordnet ist, um die 
ausgewahlte Kassette zu einem Videobandrecorder (VTR) zu 
lief em und diese wieder in den Aufnahmeblock zuriickzulief ern* 

Es sind automatische Kassettenwechsler bekannt, um eine 
Auswahl aus einer groSen Anzahl von Bandkassetten fax einen VTR 

15 aufgrund eines vorher bestimmten Prograinms vorzusehen. Das 

heiBt, daS eine rechnergesteuerte Steuerung einen automatischen 
Wechsler steuert, um eine auf einanderf olgende Videoreproduk- 
tion aufgrund der Information einer vorherbestiramten Folge von 
Kassettenbandern vorzusehen. Derartige automatischen Wechsler 

20 werden iiblicherweise bei Fernsehsendestationen verwendet, um 

Werbesendungen und dgl . in einer gewiinschten Reihenf olge zu re- 
produzieren. Derartige automatischen Wechsler konnen auch dazu 
verwendet werden, um eine Information auf zuzeichnen, wenn der 
VTR im Auf zeichnungsmodus betrieben wird. 

25 Ublicherweise haben solche automatischen Wechsler groBe 

Magazine oder Aufnahmeblocke, die eine groBe Anzahl von 
Videobandkassetten enthalten, und verwenden einen Liefermecha- 
nismus, der gegeniiber den Aufnahmeblocken angetrieben wird und 
der eine Videokassette auswahlen kann und diese zu einem VTR 

30 transportiert. Der automatische Wechsler kann eine Vielzahl von 
VTRs enthalten, um eine auf einanderf olgende Bearbeitung des 
Programmaterials ohne Unterbrechungen zu erlauben. 

Bei einer iiblichen Sendestation werden die zu sendenden 
Programme jeden Tag folgerichtig gesendet, wobei ein oben be- 

35 schriebener autoraatischer Wechsler verwendet wird. Es kann je- 
doch wahrend der Sendung von Programraen der Wunsch be«fcehen, 
vorher auf gezeichnete Werbesendungen einzufiigen. Wenn es eine 
groBe Anzahl von verschiedenen Werbesendungen jeden Tag gibt. 



2 

ist es notwendig, mehrere tausend individuelle Kassetten 
vorzusehen, so daB die Notwendigkeit einer hohen Bearbeitungs- 
geschwindigkeit des automatischen Wechsler wichtig ist. 

Ein bekannter automatischer Wechsler hat eine Trans- 
5 porteinrichtung fiir Kassetten, die getrennte Reihen Oder 

Magazine von Kassetten zuteilt, die Seite an Seite benachbart 
an der Transporteinrichtung benachbart angeordnet sind, die 
zwischen den zwei Kassettenreihen arbeitet* Im allgemeinen hat 
die Kassettentransporteinrichtung zwei Mechanisinen, die jeweils 

10 in entgegengesetzter Richtung arbeiten, wobei jede nur in einer 
festgelegten Richtung arbeitet. Somit wird bei einer ublichen 
Arbeitsweise eine gewiinschte Kassette in die Transporteinrich- 
tung befordert, wobei das fur eine Richtung geeignete 
Antriebselement verwendet wird, mit dem sie zum VTR transpor- 

15 tiert wird, und dann wird das andere der beiden Richtungsan- 

triebseleinente verwendet, um die Kassette nach der Reproduktion 
auf zugreifen, um diese wieder in ihre urspriinglichen Aufnahme 
einzuordnen. Dies stellt jedoch dann ein Problem dar, wenn man 
wQnscht, die Kassetten wieder in ihrer Aufnahme einzuordnen, 

20 weil es notwendig ist, eine Kassette wieder aus der Aufnahme zu 
nehmen, wobei die Transporteinrichtung verwendet wird, die in 
einer Richtung arbeitet, um sie in der anderen, gegenuberlie^ 
genden Aufnahme anzuordnen, wobei dann das andere Element der 
Transporteinrichtung verwendet wird, um sie auszuwahlen und 

25 sie zuriick in die urspriingliche Aufnahme an. einer anderen Stel- 
le anzuordnen. Dies ist naturlich sehr komplex und zeitauf wen- 
dig, wenn eine groBe Anzahl von Kassetten zuriick eingeordnet 
werden soil. 

Deshalb muB bei der Verwendung dieses bekannten automa- 
30 tischen Wechslers, wenn Entscheidungen zu treffen sind, die die 
Reproduktionsreihenfolge der Kassetten und ihrer Auf nahmeposi- 
tionen betreffen, das Programm bezuglich der Haufigkeit der 
Verwendung der Kassetten wie auch der Reproduktionszeiten auf- 
merksam ausgewahlt werden. Zusatzlich mu6 der Weg zum Transport 
35 der Kassetten innerhalb jedes Blocks gesteuert werden, um die 
Transportzeit abzukurzen. 

Die EP 162 248 offenbart eine Steuervorrichtung zum 
Steuern einer Vielzahl von Videobandkassettenspielern, bei wel- 
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Cher eine Vielzahl von Kassettenspeichergestellen von einer 
vielzahl von Kassettenabspielmaschinen beabstandet angeordnet 
sind, wobei dazwischen Kassettentransportmittel vorgesehen 
sind. Die Kassettentransportmittel umfassen zwei Gestelle, ei- 
5 nes uber dem anderen, durch die eine Kassette vom Speicherplatz 
zu den Abspielmaschinen und von den Abspielmaschinen zuruck zum 
Speicherplatz transportiert werden kann- Motorangetriebene Ak- 
toren befordern die Kassetten in die Gestelle. 

Nach der Erfindung ist eine Vorrichtung zur autoinati- 
10 schen Belieferung und wahlweisen Reproduktion einer Kassette 
vorgesehen, wobei die Vorrichtung urofaBt: 

eine Vielzahl von Wiedergabe und/oder Auf zeichnungsein- 
heiten; einen ersten und zweiten Aufnahmeblock, wobei jeder ei- 
ne Vielzahl von Kassettenf achern zur Speicherung der Kassetten 

15 auf we ist; und 

eine Kassettentransporteinrichtung, die zwischen dem 
ersten und zweiten Auf nahmeblock zum Transport der Kassetten 
zwischen den Kassettenfachern des ersten und zweiten Aufnahme- 
blocks und zwischen den Kassettenfachern und den Wiedergabe- 

20 und/oder Auf zeichnungseinheiten bewegbar ist; wobei die 

Kassettentransporteinrichtung unifaBt: zuraindest einen Kasset- 
tenaufnahmebereich, der zwei Einlasse aufweist, die auf dessen 
gegenuberliegenden Seiten vorgesehen sind, wobei die gegenuber- 
liegenden Seiten am ersten und zweiten Kassettenauf nahmeblock 

25 gegenuberstehen; 

dadurch gekennzeichnet , daB die Kassettentransportein- 
richtung weiterhin Transportmittel zur Beforderung einer Kas- 
sette in und aus einem Kassettenauf nahmebereich viber die 
Einlasse aufweist; und 

30 Antriebsinittel zum AusstoB einer Kassette, die ira Kas- 

settenauf nahmebereich untergebracht ist durch einen der 
Einlasse, nachdem die Kassette teilweise vom Kassettenauf nahme- 
bereich zu den Einlassen durch die Transportmittel befordert 
wurde. 

35 Bei einer Ausf uhrungsf orm nach der vorliegenden Erfin- 

dung hat eine Kassettentransporteinrichtung einen ersten und 
zweiten Kassettenaufnahmebereich zum Transportieren der 
Kassette zu und von einem ersten und zweiten Kassettenauf nahme- 
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block, wobei jeder Kassettenauf nahmebereich mit einem in zwei 
Richtungen arbeitenden Transportband vorgesehen ist, uin eine 
Kassette entweder worn vorderen Ende Oder dera riickwartigen Ende 
von deni Kassettenauf nahmeteil einzuziehen, sowie einem 
5 AusstoBmechanismus sowohl am vorderen und ruckwartigen Ende des 
Kassettenauf nahmebereichs, um eine Kassette in ein Fach oder 
einen Schlitz auszustoBen, um die Kassette darin oder in einen 
Liefermechanisnus fur einen VTR unterz\ibringen. ZusStzlich 
ist ein Kick-AusstoBhebelmechanismus vorgesehen, um die 

10 Kassette entweder vom ersten oder zweiten Auf nahmeblock fur die 
Aufnahme in den Kassettenauf nahmebereich herauszuziehen. 

Die Transportbander in der Kassettentransporteinrich- 
tung werden derart angetrieben, daB die Kassette in entweder. 
Vor- Oder Riickwartsrichtung in den Kassettenauf nahmebereichen 

15 transportiert werden, die in einer Ausfuhrung so ausgebildet 
ist, daB sie zwei Reihen aufweist, 

Zusatzlich ist der AusstoBmechanismus auch in der Lage, 
eine Kassette in ein Speicherfach oder einen Bandliefermecha- 
nismus auszustoBen, der entweder vor oder hinter dem Kassetten- 

20 auf nahmebereich liegt. Aus diesem Grund ist die Kassettentrans- 
porteinrichtung in der Lage, eine Kassette sowohl von dem vor- 
deren als auch von dem hinteren Ende der Kassettentransportein- 
richtung hinein- und herauszutransportieren; wodurch ein 
Transport der Kassetten von und zum ersten und zweiten 

25 Aufnahmeblock wie auch zur Wiedergabeeinheit sehr erleichtert 
wird. 

Die Erfindung wird nun durch ein Ausfiihrungsbeispiel 
unter Bezugnahme auf die begleitenden Zeichnungen beschrieben, 
wobei gleiche Telle mit den gleichen Bezugszeichen versehen 
30 sind, und in welchen: 

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines automatischen 
Kassettenwechslers nach der vorliegenden Erfindung zeigt; 

Fig. 2a und 2b schematische Darstellungen eines f ruber 
vorgeschlagenen automatischen Kassettenwechslers zeigt; 
35 Fig. 3 eine perspektivische Ansicht zeigt, die die La- 

gen des Kassettenhandhabungsraechanismus innerhalb einer 
Kassettentransporteinrichtung in einem automatischen Kassetten* 
wechsler nach der vorliegenden Erfindung zeigt; 
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Fig. 4a und 4b Seitenansichten zeigen, die die Bewegung 
einer Kassette darstellen, wenn sie in und aus einem Fach im 
automat ischen Wechsler nach Fig.l genonunen wird; 

Fig. 5 eine perspektivische Explosionsansicht eines Me- 
5 chanismus zeigt, der fur den Transport einer Kassette in die 
Kassettentransporteinrichtung verwendet wird; 

Fig. 6a bis 6c Seitenansichten zeigen, die die Arbeits- 
weise eines Kassettenandruckteils im automat ischen Wechsler von 
Fig. 1 zeigen; 

IQ Fig. 7 eine perspektivische Explosionsansicht eines 

KassetttenausstoBmechanismus zeigt ; 

Fig. 8 eine Seitenansicht des KassettenausstoBnechanis- 
mus von Fig. 7 zeigt; und 

Fig. 9 eine perspektivische Explosionsansicht eines 

15 Kick-AusstoBmechanisTOUS zeigt, 

Eine vollstandige automatische Kassettenlade- oder 
Transportvorrichtung oder ein automatischer Kassettenwechsler, 
der fiir ein VTR-Systera eine groBe Anzahl von Bandkassetten ent- 
sprechend einem vorbestiminten Programm vorsieht, ist ganz all- 

20 gemein in Fig. 1 dargestellt. Die Arbeitsweise des automatic 
- schen Kassettenwechslers ist so, dafi eine Videoreproduktion fur 
eine langere Zeitperiode aufgrund einer ausgewahlten Reproduk- 
tion von Kassetten der Reihe nach moglich ist, die in dem Sy- 
stem gespeichert sind. Eine Shnliche Vorrichtung einer 

25 automatischen Ladevorrichtung ist in der jap. Patentanmeldung 
60/287271 vorgeschlagen worden. 

Bei dem automatischen Wechsler nach Fig. 1 weist ein 
Videobandwiedergabe- und -reproduktionsblock 1 vier VTR's lA, 
IB, IC und ID auf . Ein Kassettenlief ermechanismus 2 ist 

30 vorgesehen, um Kassetten C von und zu den VTR's 1 zu liefern. 
Zwei getrennte Aufnahmeblocke 3 und 4 fur die Kassetten sind 
mit einer Vielzahl von Kassettenschlitzen oder -fachern 
vorgesehen. So enthalt der Block drei Facher 3A, 3B, 3C, ...3n 
und der Block 4 enthalt FScher 4A, 4B, 4C, ...4n, um eine ent- 

35 sprechende Menge von Kassetten C aufzunehmen. Im Raum zwischen 
den zwei Blocken 3 und 4 ist eine Antriebsvorrichtung 5 zur 
Kassettenbeforderung angeordnet, die jeweils eine obere und un- 
tere Fiihrungsschiene 5A und 5B auf weist, um eine Kassetten- 



transporteinrichtung 6 zu befordern, die Kassettenauf nahraeteil- 
bereiche 6A und 6B longitudinal in einer X-Achsenrichtung wie 
vertikal einer Y-Achsenrichtung entlang einer vertikalen 
Fuhrungsschiene 5C aufweist. Insbesondere ist ein Antriebsme- 
5 chanismus (nicht gezeigt) vorgesehen, um die vertikale 

Fuhrungsschiene 5C horizontal in eine gewiinschte Position ent- 
lang der X-Achse durch ein Antriebsband (nicht gezeigt) zu be- 
wegen, und weiter um die Kassettentransporteinrichtung e, die 
an der vertikalen Fuhrungsschiene 5C hangt,. vertikal in eine 

10 Richtung entlang der Y-Achse zu bewegen. Derartige Antriebssy- 
steiae zum Bewegen einer Kassettentransporteinrichtung 6 sind 
bekannt, weshalb diese nicht im Detail gezeigt werden. Die 
Blocke 3 und 4 weisen iiblicherweise KassetteneinlaB- und -aus- 
laBbereiche an der Vorderseite der jeweiligen Blocke 3 und 4 

15 auf , uxa ein Einfugen und eine Entnahme von Kassetten C zu er- 
lauben, wobei solche Ein- und AuslaBbereiche iiblicherweise auf- 
klappbare Klappen Oder dgl. auf weisen - 

Die Anzahl der Titel der einzelnen Kassetten C, die in 
^den Blocken 3 und 4 aufbewahrt sind, sowie ihre Adressen Oder 

20 Positionen sind in einem Computer oder einer ahnlichen 

Speichereinheit registriert, wobei das System so aufgebaut ist, 
daB dem Computer Reproduktionsbef ehle zum Liefern einer 
Kassette gegeben werden, wodurch die Kassettentransporteinrich- 
tung 6 Kassetten C aus den Fachern herausninmt, die bei 

25 vorbestimmten Adressen angeordnet sind und diese dann zu 

vorbestiminten VTR's transportiert, wobei wahrend des gleichen 
Arbeitsgangs eine Kassette C, die schon reproduziert wurde, zu- 
riick zu ihrem urspriinglichen Fach transportiert wird. 

Fernsehsendestationen verwenden ublicherweise solche 

30 automatischen Wechsler, um vorher auf genommene Programme zu re- 
produzieren und in die Programme Werbesendungen einzufugen, und 
aus diesem Grund muB, um dieses System zu optimieren, welches 
zwei Gestelle oder Blocke 3 und 4 mit einer dazwischen 
angeordneten Kassettentransporteinrichtung 6, die jedem Block 3 

35 und 4 gegertuberliegt , verwendet, die Anzahl der darin angeord- 
neten Kassetten C vergroSert werden, wahrend zur gleichen Zeit 
die Transportentfernung wirksam reduziert wird. 
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Bei der Transporteinrichtung 6 sind zwei getrennte Kas- 
settenaufnahmeteilbereiche 6A und 6B vorgesehen, wobei gemaB 
den Fig. 2A und 2B eine Seitenansicht dargestellt ist, bei der 
die Arbeitsweise einer fruher vorgeschlagenen Transporteinric- 

5 htung dargestellt ist. Insbesondere sind in der Fig. 2A die 
Blocke 3 und 4 gezeigt, die eine Vielzahl von Fachern aufwei- 
sen, in denen die Kassetten C aufbewahrt sein konnen, wobei die 
Transporteinrichtung 6 zwei Kassettenauf nahmebereiche 6A und 6B 
aufweist. Beim Arbeiten nach diesem System wird eine Kassette C 

10 vora Block 3 auf den Kassettenauf nahmebereich 6A in der Richtung 
a befordert, wobei dann die Transporteinrichtung 6 beispiels- 
weise hinunter in die Richtung b bewegt wird. Die leinzelne Kas- 
sette C kann dann in einem Fach im Block 4 angeordnet werden, 
wobei die Kassette C aus dem Kassettenauf nahmebereich 6A in die 

15 Richtung c transportiert wird, die dieselbe Richtung wie die 
Richtung a hat- Somit kann man sehen, daB der Kassettenauf nah- 
mebereich 6A der Transporteinrichtung 6 geeignet ist, nur eine 
Kassette in einer Richtung zu transportieren, beispielsweise 
vom Block 3 zum Block 4- Beim tatsachlichen Gebrauch wird na- 

20 turlich eine Kassette C zu einem VTR transportiert, wobei die 
Transporteinrichtung 5 entlang der X-Achse zum Kassettenlief er- 
mechanismus 2 und von da aus zu den VTR's bewegt wird- Der Kas- 
settenauf nahmebereich 6B arbeitet so, daB er die Kassetten C 
nur in der Richtung vom Block 4 zum Block 3 transportiert, wie 

25 in Fig. 2B gezeigt ist. Insbesondere kann eine Kassette C im 
Block 4 in den Kassettenauf nahmebereich 6B in der Richtung a' 
transportiert werden, wobei die Transporteinrichtung 6 vertikal 
in die Richtung b' bewegt wird und dann die Kassette C von dem 
Kassettenauf nahmebereich 6B in den Block 3 in der Richtung c' 

30 transportiert wird. Man muB jedoch wieder einsehen, daB diese 
Arbeitsweise nur einen Transport einer Kassette C von einem 
Block 3 Oder 4 zum anderen Block bringt, um eine Neuordnung der 
Kassette C durchzufuhren, wobei wie im allgemeinen ublich eine 
Kassette C zum Kassettenlief ermechanismus 2 transportiert wird, 

35 um in einem geeigneten VTR eingesetzt zu werden. 

Aus diesem Grund sieht man, daB, wenn man wUnscht, die 
Aufnahmelage einer speziellen Kassette C, die beispielsweise im 
Block 3 angeordnet ist, innerhalb desselben Blocks 3 in eine 
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andere Position zu andern, die spezielle Kassette C zuerst zum 
Block 4 transportiert wird und dann darauf in die neue 
spezielle Position im Block 3 wieder angeordnet wird. Somit 
wird die Steuerung der Transporteinrichtung 6 komplex und dar- 
5 uberhinaus wird viel Zeit benotigt, um eine derartige Neuord- 
nung durchzufuhren. 

Aus diesem Grund ist, wie in Fig. 3 gezeigt, bei einera 
autoBatischen Wechsler in Obereinstimmung mit der vorliegenden 
Erfindung eine Kassettentransporteinrichtung 6 vbrgesehen, die 

10 im allgemeinen in acht Funktionsblocke aufgeteilt ist, wobei 
diese Blocke durch zweipunktierte Linien angedeutet sind und 
mit A bis H bezeichnet sind. Insbesondere bilden die Blocke C 
und D die Kassettenauf nahmebereiche 6A und 6B, wie oben 
besprochen. Es muB festgestellt werden, daB man nicht diese 

15 speziellen Blocke braucht, die bei der vorliegenden Transport- 
einrichtung 6 vorhanden sind, und daB derartige Blocke hier 
vorgesehen sind, um das Verstandnis zu erleichtern. Der Block A 
enthalt den Antriebsmechanismus, der dazu verwendet wird, um 
zwei Transportbander lOA und lOB anzutreiben, die im Block C 

20 angeordnet sind, und ein ahnlicher Antriebsmechanismus ist im 
Block G vorgesehen, um die Transportbander 20A und 20B 
anzutreiben, die im Block D angeordnet sind. Es sind AusstoShe* 
bei 3 OA und 3 OB vorgesehen, um eine Kassette C (nicht gezeigt) 
auszustoBen, die im Block C angeordnet ist, wobei jeder.. 

25 AusstoBhebel 30A und 30B drehbar auf einer entsprechenden Welle 
30a und 30b befestigt ist, um in der Richtung, wie durch den 
Pfeil angeordnet ist, durch einen Antriebsmechanismus drehbar 
zu sein, wie weiter unten erklart wird, wobei der Antriebsme- 
chanismus innerhalb des Blocks B angeordnet ist. Somit sind die 

30 AusstoBhebel 30A und 30B so angeordnet, um in der durch die 

Pfeile 30c und 30d gezeigten Richtung jeweils verschwenkbar zu 
sein, um eine Kassette C auszuladen, die im Block C gelagert 
ist, und zwar entweder in der Vorwarts- oder Ruckwartsrichtung. 
Bei den fruher vorgeschlagenen autoraatischen Wechslern ist nur 

35 eine Bewegung in einer Richtung moglich, wie oben erklart 
wurde. 

Wenn eine Kassette C, die durch einfach strichpunktier- 
te Linien in Fig. 3 angedeutet ist, im Block D lagert. 



ausgestoBen werden soli, wird diese Arbeit durch die AusstoBhe- 
bel 40A und 40B durchgef uhrt, die auf der unteren Seite des 
Blocks D angeordnet sind und die durch einen (nicht gezeigten) 
Antriebsmechanisraus angetrieben werden, der hauptsachlich in 
5 Block E angeordnet ist. Die Arbeitsweise der AusstoBhebel 40A 
und 40B ist, wenn die Kassette dazu veranlaBt wird, sich 
entweder in der Vorwarts- oder Ruckwartsrichtung zu bewegen, 
dieselbe wie die, die oben bezuglich der AusstoBhebel 30A und 
30B im oberen Bereich der Transporteinrichtung erklart wurde. 

10 In Fig. 3 sind weiterhin Kassettenandruckteile gezeigt, 

die an den oberen Teilbereichen der Blocke C und D befestigt 
sind, wo die einzelnen Kassetten C aufgenoiamen werden. 
Insbesondere sind Kassettenandruckteile 50A1, 50A2, 50B1, 50B2 
vorgesehen, die sich auf einer flachen oberen Oberflache einer 

15 Kassette C anpressen, die sich im Block C befindet, sowie Kas- 
settenandruckteile 60A1 und 60B1, die sich auf einer flachen 
unteren Oberflache einer Kassette C anpressen, die sich im 
Block D befindet. Die Kassettenandruckteile 60A2 und 60B2 sind 
nicht in Fig. 3 gezeigt, uin es zu vermeiden, dafi die Figur un- 

20 ubersichtlich wird. Die Kassettenandruckteile 60 sind dazu vor- 
gesehen, ura sicherzustellen, daB die jeweilige Kassette C in 
gutem Kontakt rait den Transportbandern lOA und lOB im Block C 
und 20A und 20B im Block D ist. Jeder der Kassettenandruckteile 
60 kann durch vier individuelle Mechanismen wie 50A1, 50A2, 

25 50B1, 50B2 bezuglich der Andruckteiie im Block C gebildet wer- 
den, und die Kassettenandruckteile 60 fur den Block D sind ahn- 
lich durch vier Elemente gebildet. Es sind jedoch nur die Ele- 
.nente 60A1 und 60B1 gezeigt, da die anderen zwei aus Grfinden 
einer ilbersichtlichen Darstellung weggelassen wurden. 

30 Wie ebenfalls nicht in Fig. 3 gezeigt ist, wird jeder 

der Kassettenandruckteile 50 und 60 einseitig und standig durch 
Federn (nicht gezeigt) nach unten gezwungen, so dafl, wenn die 
Kassette sich bewegt, die Rollen R, die drehbar an den auBeren 
Enden der Kassettenandruckteile 50 und 60 befestigt sind, an 

35 den Enden der aufgenommenen Kassette C anliegen konnen, um 

diese daran zu hindern, aufler Kontakt mit der zugehorigen An- 
triebsstruktur im Kassettenaufnahroebereich 6A (Block C) oder 6B 
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(Block D) zu gelangen. Die Arbeitsweise wird im Detail unten 
erklart. 

Sogenannte Kick-AusstoBhebel 7DA und 70B sind an der 
Transporteinrichtung 6 von Fig. 3 angeordnet, die dazu benutzt 
5 warden, jeweils eine Kassette C von Block 3 und 4 heraus2U2ie- 
hen. Insbesondere sind die Kick-AusstoBhebel 70A und 70B 
gegenuberliegend im Block D angeordnet und^ obwohl nicht 
dargestellt, sind zwei ahnliche AusstoBhebel in Block C 
vorgesehen. Die Kick-AusstoBhebel 70A und 70B werden unabhangig 

10 voneinander von einem Arbeitsmechanisraus (nicht gezeigt) 

angetrieben, der auf der Kopfplatte des Blocks H angeordnet ist 
und im wesentlichen innerhalb des Blocks F untergebracht ist. 
Soinit arbeitet der Kick- AusstoBhebel 70A, wenn eine Kassette C 
in den Block D von einem Fach in Block 3 genommen wird, und be- 

15 wirkt, ein Andruckteil zu aktivieren, das am EinlaB des Fachs 
vorgesehen ist, so daB die Kassette C dazu veranlaBt wird, aus 
der Fachoffnung herauszuspringen oder herausgeschoben zu 
werden. Ein geeigneter Fachaufbau ist ausfiihrlich in unserer 
jap. Patentanmeldung 61/10142, angeneldet am 27. Jan. 1987, be- 

20 schrieben. 

Ein ahnliches geeignetes Kassettenhaltesystem ist in 
den Figuren 4A und 4B dargestellt, aus denen roan sehen kann, 
daB eine Kassette C in einem Fach 3A beispielsweise durch vor- 
dere und riickwartige Eingrif f smittel 101a und lOlb beaufschlagt 

25 ist, die durch eine Feder 100 zusanmengezogen werden, wobei das 
Kassettenhaltesystem jeweils Halteteile 102a und 102b aufweist, 
die jeweils drehbar liber die Achswellen 103a und 103b mit den 
Eingrif fsmitteln 101a und lOlb verbunden sind. Ein Druckelement 
104 ist innerhalb des Fachs 3A vorgesehen und so angeordnet 

30 ist, daB es fest zusanmengepreBt oder durch den Kick-AusstoBhe- 
bel 70A gepreBt wird, wodurch das Halteteil 102b durch einen 
geeigneten Mechanismus (nicht gezeigt) nach oben gestoBen wird, 
wie in Fig. 4B dargestellt. Zur gleichen 2eit wird die Kassette 
C aus ihrer festen Lage wegen des Losen Halteteils 102b 

35 ausgeklinkt. Daraus folgt, daB die Kassette C auswarts in der 
Richtung E aufgrund der Zugkraft der Feder 100 herausgestoBen 
wird, wobei das Halteteil 102a nach innen gezogen wird, und so- 
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mit wird die Kassette C in die Auf nahmeof f nung der Transportei- 
nrichtung 6 befordert, die vor dem Fach 31 angeordnet ist. 

Folglich wird bei der Arbeit der Vorrichtung nach Fig. 
3, wenn die Transportbander 20A und 20B in die angewiesene 
5 Richtung angetrieben werden und die Kassette C in einem 

Kassettenaufnahmebereich 6B aufgenommen wurde, der im Block D 
in Fig. 3 gebildet ist, beispielsweise eine Strichcodelesean- 
ordnung 80 im Block H den Strichcode auf einer Seite der 
Kassette C lesen, wenn sie in den Block D befdrdert wird. Die 

10 strichcodeleseanordnung 80 kann durch ein Strichcodesensorele- 
inent 84 gebildet sein, die an einera beweglichen Band 83 
befestigt ist, das zwischen den beiden Rollen 81 und 82 
angeordnet ist. Ein verlangerter Schlitz oder eine Off nung 85 
ist in einer Seitenwand des Blocks D gebildet, so daB das 

15 strichcodesensoreleroent 84 den Strichcode auf einer Seite der 
Kassette C lesen kann. Die Daten, die ausgelesen werden, werden 
dem Computer zugeleitet, der dazu verwendet wird, das ganze Sy- 
stem zu steuern. Der Grund fur die Bandanordnung fiir das 
Strichcodesensoreleroent 84 und die verlangerte Offnung 85 wird 

20 unten erlautert. 

In Fig. 5 ist nun der Einf uhrbandmechanismus zum Trans- 
port einer Kassette C in die Auf nahmeof fnurig der Transporteinr- 
ichtung 6 aus einem der Facher A,B,C...n des Blocks 3 darge- 
stellt. Diesen Aufbau kann man als Kassettenliefermechanismus 

25 bezeichnen. Insbesondere wird die gezeigte Kassette C in die 
durch den Pfeil angedeutete Richtung eingefugt und wird zuerst 
der Detektierung durch eine photoelektrische Sensoreinrichtung 
17A und 17B unterworfen, die vor den Transportbandern lOA und 
lOB angeordnet ist. Eine zweite photoelektrische Sensoreinrich-- 

30 tung 18A und 18B ist fur einen Kassetteneintritt in entgegenge- 
setzter Richtung vorgesehen. Es versteht sich von selbst, daB 
eine ahnliche Anordnung bei den Transportbandern 20A und 20B im 
Block D von Fig. 3 vorgesehen ist. Wenn wahrend der Arbeit der 
Ausgang des Photosensors 17B null wird, weil der Lichtstrahl, 

35 der von der Lichtsendeeinrichtung 17A gesendet wird, durch die 
Kassette C unterbrochen wird, dreht ein umsteuerbarer Motor 11 
in Vorwartsrichtung, so daB ein Antriebsrad 15, das die Rolle 
der Transportbander antreibt, in eine vorbestimmte Richtung an- 
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getrieben wird. Die Drehkraft wird durch den Motor 11- uber ein 
Schneckengetriebe 12, ein Schneckenrad 13 und ein Zwischenzahn- 
rad 14 libertragen, um eine vorbestimiiite Drehrichtung des Rades 
15 2U erhalten, die als F in diesem Beispiel dargestellt ist. 
5 Der Motor 11 und das Getriebe 12,13,14 und 15 sind im Block A 
von Fig. 3 montiert. 

Damit wird. nun die Kassette C in dem Kassettenauf nahine- 
bereich 6A der Transporteinrichtung 6 auf genoramen, und, wenn 
das hintere Ende der Kassette C an der Position vorbeigelauf en 

10 ist, die durch die Lichtsendeeinrichtung 17A und den Photosen- 
sor 17B bestinunt ist, wird der Motor 11 angehalten und der La- 
devorgang der Kassette gestoppt. Die Sensoren 18A und 18B ar- 
beiten auf ahnliche Weise, so daB, wenn das vordere Ende der 
geladenen Kassette C den Lichtstrahl unterbricht, der von der 

15 Lichtsendeeinrichtung ISA ausgesendet wird, der Ausgang des 
Photosensors 18B null wird, wodurch der Motor 11 veranlaBt 
wird, in umgekehrte Richtung 2U drehen, so daB die Kassette C 
in der normalen Lage gehalten wird, um aufbewahrt zu werden. 

Die Sensoren 17A, 17B, 18A und 18B konnen so beabstan- 

20 det voneinander angeordnet sein, daB sie im allgemeinen fur 
zwei Kassettenaufnahmeteilbereiche 6A und 6B verwendet werden 
konnen,. da nur eine von zwei Reihen zur selben Zeit arbeitet. 

Weitere ebenfalls nicht gezeigte Sensoren sind im Auf- 
nahroebereich in der Transporteinrichtung 6 vorgesehen, die die 

25 An- Oder Abwesenheit einer Kassette C ermitteln und standig ei- 
ne Information liefern, ob und in welche der zwei Reihen der 
Kassettenaufnahmebereiche 6A und 6B eine Kassette eingefugt 
ist. 

Die Fig. 6A bis 6C zeigen Diagramme, um die Arbeits- 
30 weise der Kassettenandruckteile 50 erklaren, die dazu verwendet 
werden, um die Kassette C gegen die Transportbander zu drucken. 
. Wie man in Fig. 3 sieht, gibt es im allgemeinen vier solcher 
Andruckteile 50, die fur jeden der Kassettenaufnahmebereiche 6A 
und 6B verwendbar sind, wobei jeder der Kassettenandruckteile 
35 50 durch einen ersten Arm 52 gebildet wird, der eine Rolle 51 
tragt, was durch ein R in Fig. 3 angedeutet ist. Der erste Arm 
52 ist drehbar an einer Welle 53 angeordnet, die an einer La- 
melle des Gesaratrahmens (nicht gezeigt) befestigt ist, und ein 
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zweiter Arm 55 tragt eine Rolle 54 und ist ebenso drehbar an 
einer Welle 56 angeordnet, die aro ersten Arm 52 montiert ist. 
Der erste Arm 52 wird in einer Richtung entgegen dem Uhrzeiger- 
sinn um die Welle 53 durch eine Feder 57 gedruckt, und eine 
5 zweite Feder 58 erstreckt sich zwischen den ersten Arm 52 und 
dem zweiten Arm 55. Wenn eine Kassette C auf ein Ladetransport- 
band lOA in Pfeilrichtung einlauft nach dem Verfahren, das un- 
ter Bezugnahme auf Fig. 5 beschrieben wurde, dreht sich die 
Rolle 51 entgegen der Spannkraft der Feder 57, wie in Fig. 6A 

10 gezeigt, und das obere Ende des ersten Arms 52 bewegt sich weg 
vom Halteteil 59, wobei dieser gezwungen wird, in einer 
Richtung im Uhrzeigersinn sich zu drehen. Aus diesem Grund wird 
das herausragende Ende 55A des zweiten Arms 55, welcher im Ein- 
griff rait dem ersten Arm 52 ist, dazu veranlaBt, sich leicht 

15 nach unten zu bewegen, wenn der erste Arm 52 sich um die Welle 
53 verdreht. Wenn die Kassette C in den Kassettenaufnahmebe- 
reich vorruckt, druckt die Rolle 54 ebenfalls auf die Stirnfla- 
che der Kassette C wegen der Federkraft 58, wie in Fig. 6B ge- 
zeigt. Wenn die Kassette C daher in den Kassettenauf nahmebe- 

20 reich 11 befordert wird, wird sie vollstandig gegen das 

Transportband lOA gedruckt. Wenn die Kassette C vollstandig in 
den Kassettenaufnahmebereich gelangt ist und das Transportband 
zum Anhalten veranlaBt wird, wie oben beschrieben, wird die 
Rolle 51 iiber das hintere Ende der Kassette C fallen, wie in 

25 Fig. 6C dargestellt ist. Dies bewirkt, daB die Kassette C aus 
dem Kassettenaufnahmebereich herausfallt, wenn die Transportei- 
nrichtung 6 entlang der X- oder Y-Achse angetrieben wird, wie 
in Fig. 1 gezeigt. Weil zwei Kassettenandruckteile 50 fur die 
Vorderseite und die Ruckseite der Kassette C vorhanden sind, 

30 konnen die anderen Andruckteile 50B1 die Kassette C daran hin- 
dern, daB die Kassette C aus dem anderen Ende des Kassettenauf- 
nahmebereichs wahrend des Laufs der Kassettentransporteinrich- 
tung gelangt. 

Der AusstoBhebelmechanismus und der Antrieb dafur ist 
35 im Detail in Fig. 7 dargestellt, in der die AusstoBhebel 30A 
und 30B, die fur das Auswerfen der Kassette C verwendet werden, 
die in der Transporteinrichtung 6 in dem vorbestimmten Fach 
A,B,C,...n des Blocks 3 oder 4 aufbewahrt sind, gezeigt sind. 
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Ein reversibler Motor 31 ist mit einer Schnecke 32 vbrgesehen, 
die in ein Schneckenrad 33a eingreift, das einen daran 
befestigten Zahnkranz 33b aufweist, und ein erstes Antriebsrad 
34A gireift in den Zahnkranz 33b ein. Ein zweites Zahnrad 34B 
5 ist koaxial und kraftschiassig mit dem ersten Zahnrad 34A ver- 
bunden und steht rait zwei reversiblen Zahnradern 35A und 37A in 
Eingriff . Zu den ersten reversiblen Zahnradern 35A und 37A sind 
jeweils zweite reversible Zahnrader 35B und 37B koaxial 
angeordnet, die bezuglich zu den ersten reversiblen Zahnradern 

10 35A und 37A koaxial angeordnet sind, aber lose mit den 

koaxialen Wellen verbunden sind und so angeordnet sind, daB die 
Stifte 35b und 37b, die an den reversiblen Zahnradern 35B und 
37B befestigt sind, jeweils in in Umf angsrichtung verlaufende 
Schlitze eingreifen konnen und an Rippen 35a und 37a angrenzen, 

15 die jeweils in den ersten reversiblen Zahnradern 35A und 37A 
gebildet sind. Die zweiten reversiblen Zahnrader 35B und 37B 
greifen jeweils in die Antriebszahnrader 36 und 38 ein, und die 
AusstoBhebel 30A und 30B sind jeweils" zur wechselseitigen Dreh- 
bewegung mit den An triebs zahnradern 36 und 38 befestigt. 

20 Die Arbeitsweise des AusstoBhebelsystens und des An- 

triebsmechanismus ist derart, dafl eine Kassette C aus der 
Transporteinrichtung 6 in ein Fach oder einen VTRl in jeder 
Richtung befordert werden kann. Wenn beispielsweise eine 
Kassette C, die in der Transporteinrichtung 6 angeordnet ist, 

25 angetrieben wird, um in einem bestimmten VTR geladen zu werden, 
wird die Kassette C im Kassettenaufnahmebereich zuerst durch 
das obenbeschriebene Transportband zu einer vorbestimten Posi- 
tion entladen und wenn ein Lichtstrahl der Lichtsendeeinrich- 
tung 17A durch den Photosensor 17B empfangen wird, wird der Mo- 

30 tor 31 eingeschaltet. Wenn der Motor 31 in Vorwartsrichtung 
dreht, wird dessen Kraft uber das Schneckengetriebe 32, das 
Schneckenrad 33a und das Zahnrad 33b, das erste Antriebszahnrad 
34A und das zweite Antriebszahnrad 34B zu den Zahnradern 34A 
und 34B iibertragen, die dann in Richtung F nach Fig. 7 in eine 

35 Drehbewegung versetzt werden. Das erste reversible Zahnrad 35A 
dreht dann in die Richtung F und das zweite reversible Zahnrad 
35B dreht gemeinsam mit dem ersten reversiblen Zahnrad, da der 
Zapfen 35B an der Rippe 35a anstoBt, die am ersten reversiblen 
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Zahnrad 35A angeformt ist- Daher dreht sich der AusstoBhebel 36 
im Uhrzeigersinn aufgrund der Beauf schlagung durch das Zahnrad 
36 und der Endbereich der Kassette C wird dadurch angetrieben, 
wodurch die Kassette C veranlaBt wird, den Kassettenaufnahinebe- 
5 reich zu verlassen. Eine Kassette C, die einen Endbereich auf- 
weist, der im Aufnahmebereich der Transporteinrichtung 6 
verriegelt ist, wird somit uber den ganzen Weg in den Kasset- 
tenliefermechanisinus Oder das Fach befordert, so daB die 
Kassette C vollstandig aus dem Kassettenauf nahmebereich 

10 ehtnommen wird. 

Die in Fig. 7 in Explosionsdarstellung gezeigten Ele- 
inente sind in Fig. 8 als wirkliche Anordnung in einem Prototyp- 
Aufbau dargestellt- Es wird darauf hingewiesen, daB der 
AusstoBhebel 30A in zwei Positionen gezeigt ist, d.h* in der 

15 2uruc)cgezogenen Position, wenn die Kassette C sich im Kasset- 
tenauf nahmebereich befindet, und in der ausgestreckten 
Position, bei der dieser im Uhrzeigersinn verdreht wird, urn die 
Kassette C den letzten Teil des Weges aus dem Kassettenemp- 
fangsbereich zu befordern. Es ist sowohl die obere als auch die 

20 untere Reihe der Transporteinrichtung 6 entsprechend 6A und 6B 
in Fig. 1 in Fig. 8 dargestellt. 

Kehrt man nun zu Fig. 7 zuruck, so sieht man, daB, wenn 
der AusstoBhebel 30A im Uhrzeigersinn sich dreht, das erste re- 
versible Zahnrad 37A, das den anderen AusstoBhebel 30B 

25 antreibt, auch in einer Richtung entgegen dem Uhrzeigersinn an- 
getrieben wird; da aber die Rippe 37a in einer solchen Richtung 
dreht, daB sie sich vom Zapfen 37b entfernt, wird das zweite 
reversible Zahnrad 37B mit keiner Drehbewegung beauf schlagt und 
wird somit in seiner Ruhelage verbleiben. Somit wird der andere 

30 AusstoBhebel 30B mit keiner Drehbewegung beauf schlagt . 

Der KassettenausstoBvorgang wird durch eine voile Urn- 
drehung des ersten Antriebszahnrades 34A durchgef iihrt , das fest 
mit dem Antriebszahnrad 35B verbunden ist, von wo an ein 
Lichtsensor 39a das Licht abtastet zu dem Zeitpunkt, bei dem 

35 die Uradrehung startet und wieder ein Licht nach einer vollen 
Umdrehung des Zahnrades 348 abtastet. Ein anderer Lichtsensor 
39b, der die Position des AusstoBhebels 30A abtastet, wird ab- 
geschaltet sein aufgrund der Drehbewegung des Antriebszahnrades 
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36, so daB der Motor 31 dazu veranlaBt wird, in eine urogekehrte 
Richtung zu drehen. Wenn danach eine voile Umdrehung vollendet 
ist, wird der Sensor 39a noch einmal Licht enaitteln und 
einschalten, und zur selben Zeit wird auch der Sensor 39b ein- 
5 geschaltet werden. Damit wird die Aufnahineposition ermittelt 
und der Motor 31 wird angehalten. 

Wenn die in der Transporteinrichtung 6 untergebrachte 
Kassette C auf der anderen Seite entladen werden muB, d.h. zum 
Block 4 beispielsweise, wird der Ausstoflhebel 34 verwendet. 

10 Nach der obigen Erklarung wird die Kassette C zuerst in einer 
anderen Richtung durch die Transportbander lOA und lOB 
ausgestoBen, und wenn das Licht von der Lichtsendeeinrichtung 
ISA durch den Photosensor 18B empfangen- wird, wird der Motor 31 
in eine urogekehrte Drehrichtung angetrieben. In diesein Zustand 

15 wird das erste reversible Zahnrad 37 und das zweite reversible 
Zahnrad 37B in eine Drehbewegung versetzt und dadurch wird der 
AusstoBhebel 38B in eine Position verdreht, die durch die ge- 
strichelte Linie in Pig. 7 angedeutet ist, und nachdem die Kas- 
sette C vollstandig aus dem Kassettenaufnahnebereich entladen 

20 ist, wird der AusstoBhebel 30B in seine Ausgangsstellung 

zuruckkehren , die durch die Sensoren 39a und 39c ermittelt wer- 
den kann. Da die Drehbewegung wahrend der Bewegung des zweiten 
AusstoBhebels 308 dieselbe ist wie die des ersten AusstoBhebels 
30A, ist eine weitere Beschreibung uberflussig. 

25 Fig. 9 zeigt eine perspektivische Ansicht in Explosi- 

onsdarstellung des Kick-AusstoBantriebsinechanisinus, der dazu 
verwendet wird, die Kassetten C aus den Fachern durch die Kick- 
AusstoBhebel 70A und 70B freizugeben, die auf der Oberflache 
des Blocks H in Fig. 1 vorgesehen sind. Ein reversibler Motor 

30 71A ist vorgesehen, um ein Antriebszahnrad 71B anzutreiben, das 
mit einem reversiblen Zahnrad 72 in Eingriff steht. Die 
Drehbewegung des Antriebszahnrades 71B wird ebenfalls iiber ein 
Zwischenzahnrad 78 zu einem Freilauf- Zahnrad 74 iibertragen, 
wodurch ein Antriebsarm 74B angetrieben wird, der koaxial damit 

35 vorgesehen ist. Durch den Antriebsarm 74B wird ein Schleppblech 
75, das drehbar mit dem Antriebsarm 74B verbunden ist, in 
Langsrichtung A angetrieben. Der Kick- AusstoBhebel 70A ist 
drehbar auf dem Schleppblech befestigt. 



17 

Die Drehbewegung des Umkehrzahnrades 72 wird diarch ein 
Zwischenzahnrad 76, das Freilauf-Zahnrad 74A und einen 
Antriebsarm 77B veranlaBt, um das andere Schleppblech 78 in ei- 
ne Richtung A anzutreiben. Die Freilauf-Zahnrader 74A und 77A 
5 sind jeweils mit am Unfang vorgesehenen Schlitzen und Rippen 
74a und 77a versehen, und die Antriebsarme 74B und 773 sind je- 
weils mit Zapfen 74b und 778 versehen, die so angeordnet sind, 
daB sie sich in die Schlitze erstrecken und an den Rippen 74a 
und 77a anstoBen. Wenn der Motor 71 in einer normalen Richtung 

10 F nach Fig. 9 dreht, dreht das Freilauf-Zahnrad 74A entgegen 
dem Uhrzeigersinn, so daB die Rippe 74a an den Zapfen 74b 
stoBt, und somit dreht der Antriebsarm 74B ebenso entgegen dem 
Uhrzeigersinn entgegen der Kraft einer Feder 52, wodurch das, 
Schleppblech in die Richtung A angetrieben wird. Die Bewegung 

15 des Schleppblechs 75 veranlaBt dann den Kick-AusstoBhebel 70A, 
der drehbar am Schleppblech 75 angeordnet ist und welcher an 
einem Stopp-Zapfen P angestoBen ist, um in Richtung des 
Uhrzeigersinns durch die Kraft einer Feder 51 in eine Drehbewe- 
gung versetzt zu werden, daB der Kopf des Kick-AusstoBhebels in 

20 Auswartsrichtung bezuglich des Schleppbleches 75 herausragt, 
wie durch die gestrichelten Linien in Fig. 9 dargestellt ist. 

In diesem Zeitpunkt wird das Zwischenzahnrad 76, das 
mit dem reversiblen Zahnrad 72 in Eingriff steht, in eine Dreh- 
bewegung versetzt und das Freilauf-Zahnrad 77A wird ebenfalls 

25 angetrieben. Aufgrund seiner Bewegung im Uhrzeigersinn bewegt 
sich dennoch die Rippe 77 in eine Richtung von dem Zapfen 77b 
weg und der Antriebsarm 77B verdreht sich nicht. Somit wird der 
Antriebsarm 77B keinen Rotationskraf ten unterworfen, womit der 
andere Kick-AusstoBhebel 70B in einer Lage bleibt, wie durch 

30 durchgehende Linien in Fig- 9 angedeutet ist. Wenn der Motor 
71A in einer umgekehrten Drehrichtung angetrieben wird, wird 
das Freilauf-Zahnrad 77A entgegen dem Uhrzeigersinn dennoch an- 
getrieben, und somit wird der Zapfen 77b entgegen dem Uhrzei- 
gersinn durch die Rippe 77a angetrieben, so daB das Schlepp- 

35 blech 78 durch den Antriebsarm 77B in die Richtung A angetrie- 
ben wird. Der Kick-AusstoBhebel 708 wird daher, der am 
AnstoBende gegenuber dem Stopp-Element P war, vom Stopp-Element 
P getrennt, und zur selben Zeit wird der Kick-AusstoBhebel 70B 
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im Uhrzeigersinn durch die Kraft der Feder 54 angetrieben, die 
den Kick-AusstoBhebel nach auBen in die Richtung im Uhrzeiger- 
sinn druckt. 

Photoelektrische Sensoren 79a, 79b, 79c ermitteln jeweils 
5 die Drehlage des Antriebszahnrades 71B und der Antriebsarme 748 
und 77B. Wenn alle Sensoren 79 abgeschaltet sind, zeigt dies 
an, daB alle oberen Elemente in ihrer Ausgangsstellung sind. 
Wenn der Kick-AusstoBhebel 70a angetrieben wird, schalten die 
Sensoren 79b und 79a von "aus" nach "ein", wobei zu diesem 

10 Zeitpunkt der Motor 71A die Richtung umgekehrt, so daB die Ele- 
mente wieder in ihrer Ausgangslage angeordnet werden* Wenn der 
Kick-AusstoBhebel 70b angetrieben wird, schalten die Sensoren 
79c und 79a von "aus" auf "ein", wobei zu diesem Zeitpunkt der 
Motor in seiner Nonnalrichtung angetrieben wird, so daB die 

15 Elemente wieder in ihren Ausgangslagen angeordnet werden. 

Zuruckkomraend auf Fig. 3 muB man seine Aufmerksamkeit 
nun auf die dort vorgesehenen verlangerten Schlitze oder 
Offnungen 85 in der Gehauseseitenwand der Vorrichtung richten. 
Die Offnung 85 ist dafiir vorgesehen, daB der Strichcode, der 

20 die Hummer, den Titel und dgl. der Kassette C anzeigt, durch 
die Strichcodeleseeinrichtung 80 gelesen werden kann. Die Ver- 
wendung eines solchen Strichcodelesers in solch cinem System 
ist bekannt, aber norma lerweise ist der Strichcodesensor 84 
fest mit der Vorrichtung verbunden und liest den Code, wenn die 

25 Kassette C durch den Kassettenaufnahmebereich 6A oder 6B 

angetrieben wird, Obwohl nur eine Lesevorrichtung dargestellt 
ist, ist eine solche fur jeden Kassettenaufnahmebereich 6A und 
63 vorgesehen. Im vorliegenden Fall wird die Lage des Strich- 
codesensors 84 durch das Band 83 und die Rollen 81 und 82 ge- 

30 steuert, um eine Ausgangslage auf der Seite des Kassettenauf- 
nahmebereichs 6A und 6B einzunehmen, bei der die Kassette C 
exngeladen wird, und er wird so angeordnet, den auf einer Seite 
der Kassette C auf gezeichneten Strichcode zu lesen, der auf dem 
Transportband 2 OA und 2 OB angeordnet ist, wie oben beschrieben. 

35 Es hat sich jedoch nun herausgestellt , daB, wenn die 

Seite der Kassette C schmutzig ist oder die Einf uhrgeschwindig- 
keit variiert, es unmoglich ist, den Strichcode korrekt zu der 
Zeit zu lesen, wenn die Kassette in der Transporteinrichtung 6 
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auf genorainen wird. Wenn an diesera Grund der Strichcode nicht 
durch den Sensor gelesen warden kann, wenn sie in ihrer 
Ausgangsposition ist und daher der korrekte Strichcode einem 
Rechner nicht zugefuhrt werden kann, wird ein Antriebsinotor 
5 (nicht gezeigt) angetrieben, um die Rollen 81 und 82 vor und 
zuruck anzutreiben, so daB der Strichcode der Kassette C, die 
in dem Kassettenaufnahmebereich 6B angeordnet ist, durch den 
Strichcodesensor 84 durch die Offnung 85 abgetastet werden 
kann. Der Strichcodesensor 84 kann auch in Langsrichtung in ei- 

10 ne geeignete Position gebracht werden, die nahe am Fach ist, 
aus dem die Kassette C transportiert werden soil. So braucht 
nur ein einfacher Strichcodesensor vorgesehen werden, um den • 
Eingang und den Ausgang der Kassetten C in den Kassettenaufnah- 
mebereich 68 von jeder Seite aus unterzubringen, d,h., entweder 

15 von den Fachern des Blocks 3 oder des Blocks 4. 
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Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur automatischen Belief erung und wahlweisen 
5 Wiedergabe einer Kassette (C), wobei die Vorrichtung umfaBt: 
eine Vielzahl von Wiedergabe und/oder Auf zeichnungseinheiten 
(1); einen ersten und zweiten Auf nahmeblock (3,4), wobei jeder 
eine Vielzahl von Kassettenf achern zur Speicherung der 
Kassetten (C) aufweist; und 

10 eine Kassettentransporteinrichtung (6), die zwischen dem ersten 
und zweiten Auf nahmeblock (3,4) zuin Transport der Kassetten (C) 
zwischen den Kassettenf achern des ersten und zweiten 
Aufnahmeblocks (3,4) und zwischen den Kassettenf achern und den 
Wiedergabe- und/oder Auf zeichnungseinheiten (1) bewegbar ist; 

15 wobei die Kassettentransporteinrichtung (6)umfa6t: zumindest 
einen Kassettenauf nahmebereich (6A,6B), der zwei Einlasse 
aufweist, die auf dessen gegenuberliegenden Seiten vorgesehen 
sind, wobei sich die gegenuberliegenden Seiten am ersten und 
zweiten Kassettenauf nahmeblock (3,4) gegenuberstehen; 

20 dadurch gekennzeichnet , daB die Kassettentransporteinrichtung 
(6) weiterhin Transportmittel (10A,10B,20A,20B) zur Beforderung 
einer Kassette (C) in und aus einem Kassettenauf nahmebereich 
(6A,6B) uber die Einlasse aufweist; und 

Antriebsmittel ( 30A, 30B, 40A, 40B) zum AusstoB einer Kassette 
25 (C), die im Kassettenauf nahmebereich (6A,6B) untergebracht ist 
durch einen der Einlasse, nachdem die Kassette (C) teilweise 
voio Kassettenaufnahmebereich (6A,6B) zu den Einlassen durch die 
Transportmittel (10A,10B,20A,20B) befordert wurde. 

30 2. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Transportmittel 
(10A,10B,20A,20B) Antriebsbander (10A,10B,20A,20B) zur 
gleichmaBigen Beforderung der Kassette (C) zwischen den 
Einlassen aufweisen und so angeordnet sind, daB sie eine flache 
Oberflache einer Kassette (C) beriihren. 

35 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, wobei die 

Kassettentransporteinrichtung (6) weiterhin Andruckelemente (50j 
aufweist, die nebeneinander an den Antriebsbandern 
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(10A,10B,20A,20B) angeordnet sind, um eine gegenuberliegende 
flache Oberflache der Kassette (C) zu kontaktieren und um 
federnd auf die gegenuberliegende flache Oberflache der 
Kassette (C) zu driicken, wodurch die Kassette (C) in Kontakt 
5 mit den Antriebsbandern (10A,10B,20A,20B) gehalten wird. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, wobei die Andruckelemente (50) 
verlangerte Arme (52,55) aufweisen, die Rollen (51) an den 
Enden der verlangerten Arme (52,55) tragen und weiterhin 

10 Federelemente (57,58) aufweisen, um die Arme (52,55) derart zu 
beeinf lussen, daS sie in Kontakt mit der gegenuberliegenden 
flachen Oberflache der Kassette (C) treten, 

5. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Antriebsmittel 
15 (30A,30B,40A,40B) drehbar angeordnete AusstoBarme 

(30A,30B,40A,40B) aufweisen, um eine hintere Oberflache der 
Kassette (C) in Bezug auf den EinlaB zu kontaktieren, durch den 
die Kassette (C) ausgestoBen wird, sowie Mittel (31) zum 
Vorsehen einer Antriebskraf t fiir die AusstoBarme 
20 ( 30A, 30B,40A,40B) , wodurch die Antriebskraf t zur Kassette (C) 
iibertragen wird. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, wobei die AusstoBmittel 
(30A,30B,40A,40B) weiter Sensorelemente (17A,17B,18A,18B) zur 

25 Ermittlung des vorderen oder hinteren Endes der Kassette (C) 
bezuglich des Einlasses aufweist, durch den die Kassette (C) 
lauft, wenn die Kassette (C) aus dem oder in den 
Kassettenaufnahmebereich (6A,6B) befordert wird. 

30 7. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die 

Kassettentransporteinrichtung (6) weiterhin ein Kick-Element 
(70A,70B) aufweist, das bei den EinlSssen des 
Kassettenaufnahmebereichs (6A,6B) angeordnet ist, und drehbar 
montiert ist, um nach auBen angetrieben zu werden, wodurch eine 

35 Kassette (C) aus einem Kassettenf ach freigegeben wird. 
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